
Generelt

Rapporten skal afleveres indskrevet på tekstbehandling senest torsdag d. 29/11 kl. 13.15. Alle grafer skal være lavet på regneark f.eks. Excell (der gives en introduktion på mandag).  

Da Jens ikke kender til RoboLab skal i give en meget kort præsentation af dette. 

Vejledning til databehandlingen

· Navngiv de variable: omgange i 1/16, tid, strækning, højde, vinkel af skråplan, masse af bil, hastighed, potentiel energi og effekt samt evt. motorstyrke (hvis I nåede det) 

· Angiv sammenhængen mellem de variable på formel: F.eks. sammenhængen mellem potentiel energi , masse og højde - eller - sammenhængen mellem skråplanets vinkel, strækning og højde. Lav meget gerne illustrationer, der klargør variablenes betydning i en formel.

· I skal lave graferne for følgende sammenhænge

· Tid og omgang (både for omdrejningstæller og vinkelmåler).

· Tid og strækning.

· Tid og hastighed.

· Tid og højde (her skal der kun medtages data fra kørsel på selve skråplanet).

· Tid og potentiel energi (her skal der kun medtages data fra kørsel på selve skråplanet).

· Tid og effekt (her skal der kun medtages data fra kørsel på selve skråplanet).

· Motorstyrke og effekt (hvis I nåede det).

Akserne skal have tydelig inddeling og angivelse af variabel og enhed.

· Kommenter graferne: Kan man udfra deres udseende sige noget om sammenhængen mellem de to variable? I dette tilfælde er vi interesseret i om sammenhængen er en proportionalitet (eller mere generelt en lineær sammenhæng). Sidstnævnte undersøges ved at lave ”bedste rette linie”

Hvis kurven viser, at den afhængige variabel er konstant kommenteres dette. 

Kommenter og fortolk også  eventuelle knæk eller andre mærkværdigheder på kurverne. 

· Beregn eller aflæs udfra graferne skråplanets vinkel, værdien af den største højde og den gennemsnitlige motoreffekt.

