	Journal - Robolab - 9b



	Gruppens medlemmer: (Skriv i de hvide felter)

	Asger, Mark, Beate og Sannie..

	Overskrift for projekt:

	Hastighed

	Mål med projekt:

	At få Rollo til at kører, som vi programmerer den til.

	Planlæggelse af projekt: (arbejdsfordeling mm.)

	Asger og Mark programmerer, mens Sannie sorterer.. Beate er syg..

Sannie skriver journal med Mark og Asger..

Sannie, Mark og Asger laver projekt og beregner hastigheder. Indsat i koordinatsystem.



	Beskrivelse af modellen (forudsigelser og overvejelser)

	Vi har bygget et køretøj, hvor motor C styrer det højre larvefod, og motor A styrer venstre larvefod    

Vi regner med, at kunne styre bilens hastighed ved, at fjerne de klodser, der bærer motorerne og dette giver mulighed for, at skifte tandhjulene ud og derved regulerer Rollo’s hastighed.


	Målinger, observationer og beregninger

	På fuld hastighed og med et stort tandhjul på motor og medium på aksel, kørte Rollo 260 cm på 10 sek.

DVS. at den kører 26 cm pr. sek. (0.26 m pr. sek.)

Vi har beregnet i et koordinatsystem, hvor hurtigt Rollo kører 1,2,3,4…… meter..  

	Inventor program
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	Konklusion

	


Med Inventorprogrammet kan vi styre bilens hastighed, hvis vi ændre på kraften på motor A og C eller hvis vi ændrer størrelsen på tandhjulene.
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